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Potencjał sztucznej inteligencji w sterowaniu ruchem drogowym

Tradycyjna sygnalizacja

Źródło: ZDMiKP Bydgoszcz
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Adaptacyjna sygnalizacja

Źródło: Gajda J. (red.), Pomiary parametrów ruchu drogowego. PWN Warszawa 2015
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Adaptacyjna sygnalizacja
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Źródło: IBDiM, Warunki techniczne elementów infrastruktury drogowej stosowanych w organizacji ruchu na drogach – 2015 r.
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Program adaptacyjny fazowy
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Przykład mało skomplikowanych programów
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Przykład średnio skomplikowanych programów
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Przykład bardziej skomplikowanych programów
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Przykład bardzo skomplikowanych programów
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Przykład systemy sterowania ruchem
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Przykład bardzo skomplikowanych programów

CZY OZR, POZA 
PROJEKTANTEM 
I PROGRAMISTĄ, 
JEST W  STANIE NAD TYM 
PANOWAĆ?





𝐾 → 𝑃 ൌ 3 ൅
6,4 ൅ 10
𝟏𝟒, 𝟎𝟎 െ 0 ൌ 4,17 → 𝟓 𝒔

9 𝑠 4 𝑠 10 𝑚

𝑃 → 𝐾 ൌ 0 ൅
10 ൅ 0

1,4 െ
2,5

19,44 ൅ 1 ൌ 6,01 → 𝟕 𝒔
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Dzisiejsze możliwości analityki obrazu

Źródło: ZIR Systemy Sterowania Ruchem
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Przewaga nad tradycyjnym „wzbudzaniem” z kamer?

Źródło: ZIR Systemy Sterowania Ruchem
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Dzisiejsze możliwości analityki obrazu

Źródło: Data From Sky, RCI Systems
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Możliwości (wniosek o grant w ramach projektu LIDER XV):

1. DYNAMICZNE STEROWANIE SYGNAŁEM 
Z ZIELONĄ STRZAŁKĄ

2. DYNAMICZNE STEROWANIE PRZEJŚCIEM MIĘDZYFAZOWYM 
(PRZEJŚCIA DLA PIESZYCH)

3. ZMIANA ZACHOWAŃ KIERUJĄCYCH POJAZDAMI 
(PREOSTRZEŻENIA)

4. PRIORYTET FAZY DLA WYBRANYCH GRUP 
NIECHRONIONYCH UŻYTKOWNIKÓW INFRASTRUKTURY

5. DYNAMICZNE INFORMOWANIE O ROZPOCZĘCIU/ZAKOŃCZENIU 
SYGNAŁU ZIELONEGO

6. DYNAMICZNA ZMIANA RODZAJU NADAWANEGO SYGNAŁU 
ŚWIETLNEGO (OGÓLNY/KIERUNKOWY)
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Wygenerowanie programu przez Chat GPT 4o1-preview (24.09.24):
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