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1. Cele Projektu

 Wprowadzenie na rynek autonomicznego
urzgdzenia przeznaczonego do automatycznej
detekciji, klasyfikacji oraz sledzenia
poruszajgcych sie w obrebie skrzyzowania
drogowego obiektow.

* Implementacja mechanizmow precyzyjnego
pozycjonowania oraz okreslania orientacji
obiektu w przestrzeni (doktadnos¢ 0,5 m,
rozdzielczos¢ 0,05 m

* Precyzyjna detekcja oraz sledzenie wszystkich
grup uczestnikéw ruchu > 99,00%

 Automatyczna detekcja zagrozen
 Ukfad pomiarowy bazujacy na fuzji sensorow
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2. Elementy systemu

e Kamery monitorujgce droge, przejscie dla pieszych oraz
chodniki.

e LIDAR monitorujacy droge, dzieki czemu mozliwe jest
uzyskanie predkosci i odlegtosci pojazdéw od przejscia dla
pieszych.

e Komputer analizujgcy dane pochodzace z kamer i lidara.

e Urzadzenia wykonawcze odpowiedzialne za sygnalizowanie
potencjalnych niebezpiecznych sytuacji
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3. Architektura systemu
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3. Architektura systemu

SC-ENGINE

e Aplikacja uzywa gtebokich sieci
neuronowych do detekcji obiektdw na
obrazach

e (Czas predykcji ~ 50ms

e Wykrywalnos$¢ obiektéw do 1s od
pojawienia sie na scenie ~ 99%

e Poprawnosc klasyfikacji wykrytych
obiektow ~ 99%
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3. Architektura systemu

SC-BUFFER

e Pobieranie nagran z kamer w czasie
rzeczywistym

*  Przechowywanie nagrania przez
okreslony czas

*  Mozliwos¢ zapisu okreslonej dtugosci
nagrania

e Udostepnianie nagran dla innych
komponentdw systemu
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3. Architektura systemu

SC-LIDAR

* Pobieranie skandw z lidara

e Wstepna obrébka skanow

e Wizualizacja skanow

e Utrzymywanie komunikacji z lidarem

e  Wysytanie skanéw do pozostatych
aplikacji
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3. Architektura systemu

SC-TRACKER

* Pobieranie kolejnych klatek nagrania z
SC-BUFFERA

e Woysytanie zdje¢ do i pobieranie
wynikéw

e Ewaluacja i zapisywanie trajektorii
ruchu obiektow

e  Przetwarzanie minimum 10 klatek na
sekunde
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3. Funkcjonalnos¢

e Wykrywanie uczestnikdw ruchu

e  Pozycjonowanie uczestnikow ruchu

« Sledzenie uczestnikéw ruchu

e  Estymacja trajektorii ruchu obiektow
*  Wykrywanie sytuacji niebezpiecznych
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